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Frats pasamatice:
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TORQUE DUPLA AGAO
MODELO  2BAR 4BAR  5BAR  S5SBAR  6BAR
: AT40 5,1 7,62 102 12,72 14,01 153 17,82 204
P ATS2 85 127 17 212 | 2335 | 255 297 34
. ST AT63 15 225 30 375 412 449 524 59.7
" . 1z ‘n ATT5. 21 31,8 424 53 583 636 742 845
1 o 17 Lomw ATE3 325 48,7 65 812 893 974 18,7 130
' 2 AT92 465 698 9 163 | 12815 | 140 | te29 | 188
4 b N AT105 69,3 104 185 | 1732 | 1905 | 2078 | 2025 277
. -
) e ATH5 95 129 172 215 2365 258 301 344
& S = . AT125 108 162 216 270 297 324 378 432
e S AT140 184,7 277 3695 | 4618 | s07.9 554 6465 739
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[& 1 TORQUE SIMPLES AGAO
13
\_ J PRESSAO 3BAR 4BAR 5BAR 6BAR 78AR 8BAR TORQUE DE MOL.
0 o0 0 500 o 0 o o %0 0 0 0 s
ATUADOR VIODELO  QTD.MOLAS nicio  Fm NClo  FIM_INICIO  AM_INiCIO INCIO  FM_INICIO  AM_INiCIO  FM
' e,
PNEUMATICO ”I
> 4
ATs2 9 - 99 | 73 | a1 | s | 1ea [ 158 | 226 [ 20 | 269 | 248 [ 97 71
e DESCRIGAQ
FUNCIONAMENTO SIMPLES / DUPLAAGAO
TORQUE T ATE3 9 - 177 | 1z | 2se | 95 | se7 | 2z | 402 [ sas | a7 | a2 | 179 | 122
PRESSAO MAXIMA DE APLICAGAC 2.4 88ar
OPERAGAO
DIAMETRO DA PARTICULA DE AR INFERIOR A 30uM
MATERIAL ALUMINIO
INDICATIVO DE POSIGAO TECNOPOLIMERO
ANGULO DE AGAO 0490° (5° DE AJUSTE)
TEMPERATURA MAXIMA DE APLICAGAO 20°C 4 180°C
ATTS 9 - stz | 216 | 4v6 | =4 s6 | 464 | 683 | s87 [ so7 [ 711 | 278 | 18
TEM  QTDE.  DESCRIGAO ITEM  QTDE. DESCRIGAO MEM  QTDE.  DESCRIGAO
1 1| PARAFUSO INDICADOR 8 1 CAMMIS 15 2 | ARRUELA
B 7| INDICADOR B T "ANEL DE VEDAGAO 6 2 | PoRcA
3 1 ANEL TRAVAMENTO 10 1 ROLAMENTO PLASTICO 17 2 PARAFUSO DE AJUSTE
“ 1| ARRUELA 1 1 PINHAO 18 2 | PisTAO
5 1 JUNTA EXTERNA 12 1 ROLAMENTO PLASTICO| 19 2 GUIA PISTAO PLASTICO)|
6 1 CORPO CILINDRO 13 1 ANEL DE VEDAGAO 20 2 ANEL RASPADOR ATB3, 9 N 382 262 544 424 707 587 86,9 748 1031 911 387 267
7 1| JUNTAINTERNA 11 2 PLUG 21 2 | ANELDE VEDAGAO
TEM  QTDE.  DESCRICAO
22 | 042 |MoLA
23 2 | ANEL DE VEDAGAO - TAMPA,
24 2| TAmPA
25 & | PARAFUSO
26 2 | PARAFUSO LIMITADOR
27 2 | PORCALIMITADORA

TORGUE SIUPLES AGAO
PRESSAQ 3BAR 5BAR 6BAR 7BAR 8BAR "TORQUE DE MOLA
o o w o W
) FIM FIM Niclo INicio FIM INiclo Fim INiCIo
AT92 9 - - 538 386 771 618 1004 85,1 1236 108.4 1469 1316 54,5 39,2
AT105 9 - - 67,8 55,4 102,4 90,1 1371 1247 1717 159,3 206.3 194 831 70,7
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nduid  GayaMUMAR B
ATits 9 | o | es | se | wes| 7 | wes| me | aws| wer | zses | zoe | w0 | ess L
oDELO o o K n
ari0_[225] o4 | 20| 60| @0 | a0 | s0 | Fus | Fos | Msxa | Mexio | tixin | 15]120) %3] G
sz [ o0 [ 1|20 | 72| e [0 [ w0 [ Fos [ Fos [ wexe | wexto | wxin |8 [isa[ios] owe
AT125 o R R wo | 102 | 2 s | 2 | 225 | sss | 2es | ass 347 | 1 | o6 ATes | 36 | 46| 20 | 69 [ 109] 30 | 80 | Fos | For | mexio | mexiz | 14x14 |15 |[174]125|  Gwa
AT75 42 | 52 | 20 | 100| 120 | 30 80 FO5 Fo7. MEX10 M8X12 14X14 15 | 189 | 128 G1/4”
Ares | 46 | 55| 20 [ 100 0] o0 [ s0 | Fos | For | Mexio | mexiz | irxir s [ao]ise] v
AT92 51 |57,5| 20 | 117 137 | 30 80 FO5 FO7 MEX10 MBX12 17X17 17 | 270 | 169 G1/4”
AT105 58 | 64 | 20 [ 134 154 | 30 80 Fo7 F10 M8X12 M10X16 22X22 25 | 279 189 G1/4”
AT115 |67,5|74,5| 40 | 145| 185 | 30 80 Fo7 F10 M8X12 M10X16 22X22 25 | 316 - G1/4”
AT125 |67,5| 70 | 30 | 157 187 | 30 80 FO7 F10 Mgx12 M10X16 22X22 25 | 308|210 G1/4"
AT140 76 | 77 | 30 | 174] 204 | 30 130 F10 F12 M10X16 M12X20 27X27 30 | 405 | 268 G1/4”
ATta0 o | o e | e | see |z [ aea | o | s | aor | e | ase | a0 | v
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12 Medida _
Diametro Interno 3% Medida
do Quadrado da Altura
2* Medida RSN
Diametro Externo Exemplo: BQ17X22X24
do Quadrado
N\ /
CONECTOR DE ATUADOR
BQoxTix12 Hmmx9mme12mm
BQSx14x16 Tammeomm1omm
BQSKI7x19 7mmeommx 19mm
BQ10x14x16 TammxiOmmx6mm
BQTixIex16 Tammcimmximm
BQ11x17x19 17mmx11mmx19mm
BQ11x19x21 19mmx11mmx21mm
BQ11x22x24 22mmx11mmx24mm
BQ14x17x19 7mmxtammsiomm
Baixio Tommxtamme2imm
BQTa22at 22mmxtammzamm
BaTxi9 Tommxt7mme2tmm
a2t 22mmtTmmzamm
Q17272 27mm1Tmm2omm
BQio22at 22mmxtomm2imm
BQ19x27x29 27mmx19mmx29mm
BQ19:36x38 SemmxIomm38mm
BQ22x27x29 27mmx22mmx29mm
BQ22x36x38 36mmx22mmx38mm
BQ27x36x38 o s
Ba7xTix12 Hmmx? mmxt2mm
Ba7x1o] Tommx7mmxzimm
Podidienacker
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CARACTERISTICAS TECNICAS
MODEL( APL210 APL310 APL410

0
TENSAO DE ALIMENTAGAO

MAXIMO DE 250V AC ou DC

CORRENTE (SOB TENSAO CONTINUA)

8414V DC: 30V DC: 4A; 125V DC: 0.4A;
250V DC: 0.3A

CORRENTE (SOB TENSAO ALTERNANDA)

25V AC: 3A; 125V AC: 5A; 250V AC: 0.2A

ACIONAMENTO

2X CHAVES FIM-DE-CURSO MECANICAS (SPDT)

Z-aX Jnterruptores ou
sensores de

3-dxinterruptores 3-x inferruptores

INTERRUPTORES Sore adicionais / 8-16 adicionals / 8-20
proximidade rminais terminais

TERMINAIS 8 PONTOS

DIAMETRO DOS FIOS TERMINAIS 0.08mm’ & 2.5mm’

PORTA/ ENTRADA DE CABO

FREQUENCIA DE OPERACAO (MECANICA)

2X 1/2' NPT 2X 1/2* NPT 2X 3/4" NPT
MAXIMO DE 600 OPERACOES POR MINUTO

FREQUENCIA DE OPERACAO (ELETRICA)

MAXIMO DE 600 OPERACOES POR MINUTO

ACOPLAMENTO E MONTAGEM

CONFORME PADRAO NAMUR

COR / PINTURA PRETO/POLIESTER CROMADO REVESTIDO EM PO
ANGULO DE TRABALHO 0°a 90°

GRAU DE PROTEGAO P67

INDICACAO VISUAL VERMELHO: FECHADO / AMARELO: ABERTO
MATERIAL DO CORPO ALUMINIO FUNDIDO

MATERIAL DA CAIXA DO INDICADOR POLICARBONATO

TEMPERATURA DE OPERACAO

-20°C a +80°C

GABINETE

A PROVA DE AGUA | A PROVA DE AGUA | A PROVA DE AGUA E EXPLOSAQ

Modelo YT1000R
Rotativo
Tipo do flem: S: Simples D:Duplo
Cédigo Feedback PTM
Sinal e Entrada 420mADC
Impedéncia 250 +/-15 Ohm

Pressao de Alimentacao

7.47 Kgilom’ (20-100 psi

Curso 10-150 mm/ 0-90 graus
Conexao de Ar PT (NPT) 1/4

Conexao de Manometros PT (NPT) 1/8

Conduite PF 112

Prova de Explosao ExdmlBT5 / ExdmliCT5 / ExiallBT5
Grau de Protegao 1P66

Temperatura Ambiente 20-70°C

Linearidade 1% FS. ] 2% F.S
Histerese 1% FS.
Sensibilidade +70.2% FS.] +/05% F.S

Repetibilidade

+-0.2% F.S./ +-0.5% F.S

Consumo de Ar

+-0.5% F.S

Capacidade de Fluxo

80 LPM (Sup. = 1.4 Kgficm”, 20 psi)

Material

Aluminio Fundido

Peso

Aprox. 2.7 Kg

Atuador Elétrico

108
158
20B

60B
1008
200B

Tensdo

Fungéo Adicional

Sem P-G
Atuador Elétrico

DC24V.
AC220V.

do Tipo Proporcional

Poténcia do Motor 15W. 25W
Corrente Nominal 2A | 024A 24A | 0.32A
Toque de Saida 30Nm [ 50Nm 80Nm | 100Nm
Tempo de Operagao Padrao 10S__ | 208 155 | 30S
Angulo de Operagao 0-90°C
Peso 2.8 Kg | 4.3Kg
Nivel de Tensao Suportavel 1500VAG/TMIN

ia de 100MQ/500VDC
Classe de Protegédo P65 / IP67
Ambiente -25°C - 60°C

Poténcia do Motor 25W oW

Corrente Nominal 24A | 032A 3A 0.35A

Toque de Saida 150Nm 155/100Nm [ 308/200Nm

Tempo de Operagao Padrao 15S__ | 30S 155/30S_| 7.55/155/30S

Angulo de Operagao 0-90°C

Peso 43Kg I 48Kg

Nivel de Tensao Suportavel 1500VAC/1MIN

Resisténcia de Isolamento 100MQ/500VDC

Classe de Protecao P65 / IP67

Temperatura Ambiente -25°C - 60°C




IAtuadorElEtrico)

MODELO

Poténcia do Motor

Ac220v

40W/60W

Ac220v
90W

Corrente Nominal

8.5A

0.48A

9A

0.92A

Toque de Saida
Tompo de Operagao Padréo

180Nm

200Nm/400Nm!
308

400Nm
158

1568

600Nm
30S/45S8

Angulo de Operagao

0-90°C

Peso

75Kg

8Kg

Nivel de Tensao Suportavel

1500VAC/HMIN

Temperatura Ambiente

Resisténcia de Isolamento 100MO/500VDC
Classe de Protecdo P65 / IP67
-25°C - 60°C

MODELO
Ac220v Ac220v
Poténcia do Motor 100W 120W
Corrente Nominal 10A [ 1A 12A 1.2A
Toque de Saida 800Nm | 1000Nm 2000Nm
Tempo de Operagéo Padréo 30 508 30S | 60s
Angulo de Operagao 0-90°C
Peso 125 Kg T 13Kg
Nivel de Tensao Suportavel 1500VAC/IMIN
Resisténcia de Isolamento 100MO/500VDC
Classe de Protegdo 1P65 /1P67
Temperatura Ambiente -25°C - 60°C
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Modelo

EPOS: Conjunto de Médulos Posicionadores

Voltagem

058: para Atuador 058

10200B: Para Atuador 10B a 200B

CONEXOES
s N
_________________________ 3
i
|
1
1
1
Superfice de fiacho do posicionador :
+ IN -
4-20mA[0 4-20mAQ0 DC220v0O .
0-10vV O 0-10V O DCIOV D L T
-5V O -5V O peaav O
peizv O
H 9
Atundar EX 0% 00%
J

PAINEL
s N
1 —
12
e @ w—
AM INC DEC
. J

Exibicdo de
Parametros

Indicagéo de
Status

Indicagéo de

Botoes

Aberto

Fechado

Manual

Exiba o valor real da posigao, o valor de configuragao da posigao 0a valvula e a temperatura
do gabinete do controlador. Use para definir o valor do parametro de exibicao ao definir.

A_Aperto para mostrar o grau e abertura real definido para a valvula.

W _Aperte para mostrar a lemperatura interna da carcaga do posicionador.

Indicagao do atuador movendo-se para a posiao Aberta,
Luz acesa: O atuador est4 abrindo

Indicagdo do atuador movendo-se para a posigao Fechado.
Luz acesa: O atuador esta fechando

Modo manual: Pode mover o atuador para a posigao aberta ou fechada usando os botoes
ou ¥ Luzacesa: No modo manual

Modo Automatico: O atuador pode receber sinal de controle externo (4-20mA or 0-10VDC)

Auto. Luz acesa: No modo automatico

DRTA modo de agéo, as relagdes correspondentes seguem:
Sinal de controle= 4mA (OV). Move para 100% da posicdo atuador. Valvula totalmente Aberta.
Feedback de safda= 4mA (0V)

Sinal de controle= 20mA (10V). Move para 0% da posigéo do atuador. Valvula totalmente Fechada.
Feedback de safda= 20mA (10V)

RVSA modo de agéo, as relages correspondentes seguem:
Sinal de controle= 4mA (V). Move para 0% da posigdo 0o atuador. Valvula totalmente Fechada
Feedback de saida= 4mA (0V)

Sinal de controle= 20mA (10V). Move para 100% da posicéo do atuador. Valvula totalmente Aberta.
Feedback de saida= 20mA (10V)

G atuador e move para a posigao 100% em caso e perda de sinal.

O atuador permanece na posigao atual em caso de perda de sinal.

O atuador se move para a posigao 0% em caso de perda de sinal.

Pressione para mudar de automatico para manual.
Pressione para confirmar a selego do parametro.
Segure por 4 segundos para entrar no estado de modificagéo de parametro.

Valor (+) Botdo.
No modo AUTO, pressione para exibir o valor de configuragéo da posicao da valvula em graus.
No modo Manual, pressione para mover o atuador para Aberto.

Valor (-) Botdo.
No modo AUTO, pressione para exibir a temperatura do gabinete do controlador.
No modo Manual, pressione para mover o atuador para Fechado.




EPOS]

LISTA DE PARAMETROS ( 0

rametros  Valor da exibigao Valor da exibigso = Instrugdo Aberto (Open)

Instrugio Fechada (Shut)

00x0 Frenagem eletronica permitida
: X = 0: Franagem eletronica Nao permitida okl para dima Modo Manual
uo 1.0 . .
00 X= Alterar a preciséo do posicionamento nao 6 permilido. E permifido alterar o fempo de ajuste B
. x=1,2,3: Alterar a precisao do posicionamento é permitico. Nao & permitido alterar o tempo de ajuste. "\ " ?
M botiio <=
Configuragao da diregao de entrada.
00X.0 X=0 & DRTA: 4mA (V) CCW.
vt X=16 RVSA: 4mA (0V) CW 12
000 Perda de entrada.
- X=1 (Aberlo), x= 2 (Parado), x= 3 (Fechado)
Perda de entrada.
vz ROOSN X= 1 (Aberto), x= 2 (Parado), x= 3 (Fechado) @
U oo Valor limite superior do sinal de saida 0 < U2 < U3 < 100.0 000
5 O status manual ou a configuragao de posigao zero/total néo sao afetados por este pardmetro .
U4 00XX Precisao ajustavel: igual a xx/100 04
Us XXX Senha de operagao ( Us = 003.1: Entrar UG & U7 parametro.) 005.0 Firs pblico
- X Defina a posigao 0% o atuador. Precions A & W para mover para a posigao desejada. O valor
& Pressions (A/M) para confirmar e mover para U7. exibido ndo > Fonte de Alimentagho AC220V-N
Defina a posigao 100% do aluador. Precione A o ¥ _para mover para a posigao desejada. | a posicdo, S5 Fomiaile 0 ACZ20V-
u7 XKXX Broceine (AM) para corfiese. Elee = Fonte de Alimentagio AC220V-L
L= Sinal de entrada4-20mA -
——————=Sinal de entrada 4-20mA  +
Sinal de saida 4-20mA -
N Sinal de saida 4-20mA +

-
EPOS-05B-AC

Tastrugio Aberia (Open) <=

= Mode Awtomitics

Instriugia Fechada (Shut) == Mot Manual

Botao AV <=
Botio para cims <=

Botin para baixo

T Fimal pibl
Tunte de alimentagia AC220V-N
Fonse de slimentagio AC220V-L
simal de enteada 4-20mMA -
Sinabieeniruts - 4-20mA +
Simaldesaita — 4-20mMA -
siwatdesaica  4-20mA +

EPOS-10200B-DC / EPOS-10200B-AC
. J/
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